2-Phasen-Schrittmotoren




P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Verdrahtungen und Anschl sse

Motorverdrahtungen
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* Die Zahlen in Klammem zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.
Anschlussdiagramm
4 Leitungen, 6 Leitungen, 6 Leitungen,
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* Die Zahlen in Klammem zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.

Hinweise zu Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

Die in diesem Katalog angegebenen Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken sind wie bei einem Konstantstrom-Treiber gemessen.
Die tatsachlichen Eigenschaften sind je nach verwendetem Treiber unterschiedlich. Die angegebenen Diagramme dienen als Referenz.
Eine abschlieBende Beurteilung muB mit dem tatsachlichen Treiber durch gefiihrt werden.
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

(160 mm

Schrittwinkel 1,8°
J-Typ (groBe Tragheitskapazitat)

Technische Daten

Modell Haltemoment Sicpie Spannung Wiicarstand Induktivitat Reletagiet Leitungs | AnschluB-
Anschl Phase pro Phase J 5h )
Einzelwelle DsChils=lp dfa te clilagralmm
Doppelwelle NM | Aphase | VPC | aphase |MPMasel e | (Litzen) fsiche Seie 10)
PK264JDA ' .
PK264JDB Bipolar 1,06 28 2,1 073 18 280x107 4 m
PK264JA Bipolar (Seriell) 1,06 1,4 4.1 2,92 7.2 280%107 6
PK264JB Unipolar 0,75 2 2,9 1,46 1,8
PK266JDA ) .
PK266JDB Bipolar 1,75 2,8 28 1 3,05 450x107 4 M
PK266JA Bipolar (Seriell) 1,75 1,4 5,6 4 12,2 P 5
PK266JB Unipolar 1,35 2 4 2 3,05
PK267JDA ; g
PK267JDB Bipolar 22 28 34 1,2 354 | 570x107 4 [
PK267JA Bipolar (Seriell) 2,2 1,4 6,7 438 14,2 — "
PK267JB Unipolar 1,7 2 4.8 2.4 3,54
PK269JDA . .
PK269JDB Bipolar 3.1 28 42 1,49 57 900x107 4 m
PK269JA Bipolar (Seriell) 3.1 1,4 8,3 5,96 228 9005107 5
PK269JB Unipolar 2,2 2 6 2,98 5,7

eSchutzgrad: IP30

- 46 -



P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

H Abmessungen Einheit: mm

@®PK264JDA, PK264JA (Einzelwelle) Gewicht 0,6 kg
®PK264JDB, PK264JB (Doppelwelle) Gewicht 0,6 kg

[J60
231 435 24+ 4714035

715 | e 2|3 $4.5—4 HOLES
20025 | ~ 2|3 3 o
T 1 (D3
\¥ 4 —
RSZE
o9 & | & %
2|~ " 205025 seslses ~{
10.1] | |PK264J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6

PK264JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
UL-Style 3265, AWG22

®PK266JDA, PK266JA (Einzelwelle) Gewicht 0,83 kg
®PK266JDB, PK266JB (Doppelwelle) Gewicht 0,83 kg

Jeo
231 54 24+1 4714035

PK266JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
UL-Style 3265, AWG22

LARNER I &4.5-4 HOLES
T &7 |s |

20025 ] ~ 28 (& N—
| ] (o) |2
. RAE
W - ~
gl s i
=3 4 | N o
2™ BJ: 20+025 :

10.1] PK266J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6

@®PK267JDA, PK267JA (Einzelwelle) Gewicht 1,02 kg
@®PK267JDB, PK267JB (Doppelwelle) Gewicht 1,02 kg

60
2341 65 2441 - 47144035
LANER IR $4.5—4 HOLES
20025 | N 3 8)
| ] (o |3
A\ =
2 RNZE
°% 0 ] & %
o|r . . 0055 ~f
10.4] | |pk267: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6

PK267JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
UL-Style 3265, AWG22

OPK269JDA, PK269JA (Einzelwelle) Gewicht 1,43 kg
OPK269JDB, PK269JB (Doppelwelle) Gewicht 1,43 kg

60
231 85 2421 - 47.14-035
LAAES I T $4.5—4 HOLES
T 257 s |
20025 | N (o [
W (o)
°E L E
o3l 4 ] & < =
2™ B-t 20025
101 | |PK269J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6
PK269JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG @Diese Abmessungen beziehen sich auf Doppelwellenmodelle. Fiir
UL-Style 3265, AWG22 Einzelwellenmodelle ignorieren Sie die farbigen Bereiche.

-47 -



2-Phasen Schrittmotoren

Serie

PK

Ml Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken
@®PK264JDB Bipolar

1 Mit Dampfer D6CL-8.0 F : J.=140 10 "kg'm?

mit Bipolar K Treiber |
1,4} Strom: 2,8A/Phase —————+———+—1
Versorgungsspannung — 24 VDC
1 === 48 VDC
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—
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0 1 2 T.87Schritt
(0) (2) o) (0,9'/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK266JDB Bipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : J.=140 10 "kg-m?

mit Bipolar K om-Treiber |
18] strom: 2,8A/Phase | [ T |
16—~ Versor — 24 VDC:
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0) (2 (4) (0,97Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [ kHz]
@®PK267JDB Bipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : J.=140<10 "kg-m?
mit Bipolar Kor
Strom: 2,8A/Phase | |
Versorgungsspannung — 24 VDC
oot | - 48VDC

3,0
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0 1 2 1,87/Schritt
0) @ (4) (0,97Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK269JDB Bipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : Ju=14010 "kg-m?*
U

4, — :
mit Bipolar Kor Treiber
3,51 Strom: 2,8A/Phase————+——————
Versorgungsspannung — 24 VD
S0 === 48 VDC
3 ~
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Impulsgeschwindigkeit [kHz]
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fs: Maximum-Startimpulsrate
@®PK264JB Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : Ji=140x10""kg'm?

2,
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Stom:1,4A/Phase | | | | |

18 Versorgungsspannung — 24 VDC

=== 48 VDC
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Drehmoment [Nm]
A

™~ Ry SN
05 [~
' BETRIEBSDREHMOMENT \\
| [ ] ] v
0 fs fs|,
100 200 300 400 500
Drehzahl [U/min]
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Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK266JB Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : Ji=140x10 " 7kg:m?

| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 1,4A/Phase | | | |
i Versorgungsspannung — 24 VDC
R o~ === 48 VDC
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(0) (1.0) (2.0) (0.9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK267JB Bipolar (Seriell)

4 Mit Dampfer D6CL-8.0F : J.=140 %10 "kg'm?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 14A/Phase || | | |
Versorgungsspannung — 24 VDC
=== 48 VDC
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Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK269JB Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-8.0 F : Ji=140x 10 7kg:m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konslantslrom-Treiber|
Strom : 1,4 A/Phase | | | |
Versorgungsspannung — 24 VDC
=== 48 VDC
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

@®PK264JB Unipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0F: JL=140%x107kg-m?

v TTTTTTTTTTTTTTTTTTT
07 | | Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber | |
! Strom: 2A/Phase | | | | | | | | | | |
06 N L
e “\ Versorgungsspannung: DC24V
Z 05 N\ — VoliSchritt 1,8°%/Schritt
z AN === HalbSchritt 0,9°/Schritt
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@®PK266JB Unipolar
Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ji=140x10"kg-m?
5 TT I T T T T T T T T T T T 1T TT1T
G mit Unipolar Treiber
Strom: 2A/Phase [ | | | | | | | |
3 OIA\ Versorgung_ssparlnung:_ DC24V
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@®PK267JB Unipolar
Mit Dampfer D6CL-8.0F: JL=140x107"kg*m?
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ﬂ Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
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@®PK269JB Unipolar
Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ji=140x10"kg *m?
T T T T T T T T T T
G mit Unipolar om-Treiber
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