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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Verdrahtungen und Anschl sse

Motorverdrahtungen
4-Litzentyp 6-Litzentyp 8-Litzentyp
>
Schwarz T Schwarz (4) > Schwarz
5 )
2= D >
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* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.

Anschlussdiagramm
4 Leitungen, 6 Leitungen, 6 Leitungen,
Bipolar-Anschluss Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss
Schwarz Schwarz (4) Schwarz (4)
O e % Q § Q
Green E Griin (6) Griin (6)
Rot Blau Rot  WeiB Blau Rot Blau
@ @ M (3) (1)
8 Leitungen, 8 Leitungen, 8 Leitungen,
Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss Bipolar (Parallel) Anschluss

Schwarz Schwarz

Gelb Gelb
Orange Orange
Griin Griin
. Blau m&au
Rot © wei uBraun Rt weip Lopraun

* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.

Hinweise zu Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

Die in diesem Katalog angegebenen Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken sind wie bei einem Konstantstrom-Treiber gemessen.
Die tatsachlichen Eigenschaften sind je nach verwendetem Treiber unterschiedlich. Die angegebenen Diagramme dienen als Referenz.
Eine abschlieBende Beurteilung muB mit dem tats&chlichen Treiber durch gefiihrt werden.
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

[156,4 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standard-Typ

Technische Daten

Modell Haltemoment | Strom Pro Spannung Wigesstand) ol iy (otoMiaghert Leitungs | AnschluB-
Phase pro Phase J = )
Einzelwelle AmselisEe dfahte q:agram )
Bogpalivslle Nm A/Phase VvV DC Q/Phase mH/Phase kg-m? (Litzen) [(siehe Seite 10)
PK264-01A Bipolar (Seriell) 0,48 0,71 8,1 11,4 21,6 120%107 6
PK264-01B Unipolar 0,39 1 5,7 5,7 54
PK264-02A Bipolar (Seriel) | 0,48 1,4 3,9 28 5,6 1205107 6
PK264-02B Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,4
PK264-03A Bipolar (Seriell) 0,48 2,1 2,6 1,26 2,4 120%107 6
PK264-03B Unipolar 0,39 3 1,9 0,63 0,6
Bipolar (Parallel) 0,48 2,8 1,96 0,7 1,4 (6]
:ggﬁ:g:g: Bipolar (Seriell) | 0,48 14 39 2.8 56 120107 8 5]
Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,4 [4]
PK266-01A Bipolar (Seriell) 1,17 0,71 11 14,8 40 300%107 6
PK266-01B Unipolar 0,9 1 7,4 7.4 10
PK266-02A Bipolar (Seriel) | 1,17 1,4 5 3,6 10 00507 6
PK266-02B Unipolar 0,9 2 3,6 1,8 2,5
PK266-03A Bipolar (Seriell) 1,17 2,1 3,2 1,5 4,4 300%107 6
PK266-03B Unipolar 0,9 3 2,3 0,75 1,1
Bipolar (Parallel) 1,17 2,8 2,52 0,9 2,5 (6]
:gz;::'g: Bipolar (Seriell) | 1,17 14 5 36 10 300%107 8 5]
’ Unipolar 0,9 2 3,6 18 25 4]
PK268-01A Bipolar (Seriell) | 1,75 0,71 12 17,2 56 480X107 6
PK268-01B Unipolar 1,35 1 8,6 8,6 14
PK268-02A Bipolar (Seriell) 1,75 1,4 6,3 45 14,4 480%107 6
PK268-02B Unipolar 1,35 2 45 2,25 3,6
PK268-03A Bipolar (Seriell) | 1,75 2,1 4,2 2 6,4 r— 6
PK268-03B Unipolar 1,35 3 3 1 1,6
Bipolar (Parallel) 1,75 2,8 3,16 1,13 3,6 (6]
:ggg:g'gﬁ Bipolar (Seriel) | 1,75 14 6,3 45 T44 | 480%x107 8 5]
’ Unipolar 1,35 2 45 2,25 3,6 [4]

eSchutzgrad: IP30
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

B Abmessungen Einheit: mm

OPK264-0[]A, PK264-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 0,45 kg
®PK264-0 1B, PK264-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 0,45 kg

55 20t S [56.4
161 39 o] ]
S| v 47.14+0.35
152025 %_176 H 8 1— 445
PRy
|
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15+0%5 | /\ 2
= & 4
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ol s : W =
o4 1 2
«©
8l
fg LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG

UL-Style 3265, AWG 22 (6 LEITUNGSDRAHTE)
AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

O®PK266-0[]A, PK266-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 0,7 kg
@®PK266-0[1B, PK266-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 0,7 kg

70 20%1 o2 [156.4
l6xy 54 = 47142035
152025 5116 |@| @ 1= 945
T |e| e
I + + 8 0
15+025 8 f \ 8
—t H o 4
TV o3 -
oS | 4 | 5
82 .. w
< LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
® UL-Style 3265, AWG 22 (6 LEITUNGSDRAHTE)

AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

OPK268-0[ 1A, PK268-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 1 kg
OPK268-0 1B, PK268-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 1 kg

92 20+1 = [56.4
6+t 76 w7 47.14+035
154025 %_lj i § 4—445
] 6| & 5 B—
15%025 | 8 /‘ '\ 8
—— o 4
alw e kj —
Sla =S f .|
bl | = =
-]
o LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
B UL-Style 3265, AWG 22 (6 LEITUNGSDRAHTE)

AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

@Diese Abmessungen beziehen sich auf Doppelwellenmodelle. Fiir Einzelwellenmodelle ignorieren Sie die farbigen Bereiche.
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2-Phasen Schrittmotoren

Serie

PK

B Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken
@®PK264-01B Bipolar (Seriell)

o Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10""kg-m?

°[ Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 0,71A/Phase | |
0,5 |
—_ . Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK264-02B Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg:m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
[ .
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Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK264-03B Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10""kg-m?

"°[ Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
" Strom : 2,1A/Phase |
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@®PK264-E2.0B Bipolar (Parallel)

Mit Démpfer D6CL-6.3 F : J.=140x10""kg'm?

°[ Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber
o6 Strom:2,8APhase | | | | [ [ 1] 11]
L Versorgungsspannung— 24 VDC
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-36 -

fs: Maximum-Startimpulsrate
@®PK264-01B Unipolar

Mit Dam pfer D6CL-6.3F: JL=140X10"kg *m?
015 rrrrrrrrrrrrrrrrrrr
Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 1,0A/Phase

- Versorgungsspannung 24 VDC 1,8%Schritt
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®PK264-02B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140x10"kg *m?
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Gi mit Unipolar K om-Treiber
Strom: 2,0A/Phase | | | [ | |
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®PK264-03B Unipolar

Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju=140X10"kg* m?
5

Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 3,0A/Phase
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@®PK264-E2.0B Bipolar (Seriell)
06 Mit Dampfer D6CL-6.3 F : JL=140X10 "kg-m?
" | Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
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@®PK266-01B Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10 "kg-m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 0,71A/Phase |

Versorgungsspannung— 24 VDC

=== 48 VDC

05 ™

BEI'R]BSDRB-{MOMENT\

] I™
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@®PK266-02B Bipolar (Seriell)

5 Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10""kg-m?

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom : 1,4 A/Phase

Versorgungsspannung — 24 VDC
I g TN . -- 48 VDC
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@®PK266-03B Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL=6.3 F : J.=140xX10""kg-m?

18 Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom : 2,1 A/Phase | |
Versorgungsspannung — 24 VDC
— . | === 48 VDC
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@®PK266-E2.0B Bipolar (Parallel)

Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg-m?
Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber
Strom: 2,8A/Phase | |

Versorgungsspannung — 24 VDC
| === 48 VDC
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

@®PK266-01B Unipolar

i Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140X10"kg* m?
T T T

s T T T i T 0 0 0
Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
08 Strom: 1,0A/Phase
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@®PK266-02B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140x10""kg *m?
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@®PK266-03B Unipolar

0 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140x107kg-m?

LA B e S e e e e e s e e e
Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 3,0A/Phase
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@®PK266-E2.0B Bipolar (Seriell)

Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg-m?

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom : 1,4 A/Phase | | |

Versorgungsspannung — 24 VDC
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Hl Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

fs: Maximum-Startimpulsrate

@®PK268-01B Bipolar (Seriell) @®PK268-01B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3F : J.=140x10 "kg:m? - Mit Dampfer D6CL-6.3F: JL=140X10"kg-m?
y . : N . + T T T T T T T
Stemes.s:;{r;\l;PBhlpolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
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@®PK268-02B Bipolar (Seriell) ®PK268-02B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg-m? - Mit Dampfer D6CL-6.3F: JL=140x10"kg *m?
) o : : ) T T T T T T T T T T T T
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@®PK268-03B Bipolar (Seriell)

@®PK268-03B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3F : J.=140x10 "kg-m?

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 4 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J=140 x107kg* m?
20 Strom: 2.1A/Phase ' Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
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@®PK268-E2.0B Bipolar (Parallel)
@®PK268-E2.0B Bipolar (Seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 7kg-m?
"| Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber 2 Mit Dampfer D6CL-6.3 F : Ji=14010""kg-m*
Strom: 2,8A/Phase | | | | | "| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
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